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25.2 Verze softwaru 25.2 pro Lowrance® a sonarové moduly

Tato aktualizace softwaru pro multifunkéni displeje (MFD) Lowrance a sonarové moduly ptinasi fadu novych funkci a
vylepseni vykonu, stejné jako opravy chyb. Software je k dispozici ke stazeni na webovych strankach Lowrance.com
nebo formou bezdratové aktualizace, pokud je displej pfipojen k internetu.

Verze softwaru 25.2 zahrnuje:
o Nové funkce pro trollingové motory Lowrance
o VylepSenipro ActiveTarget® a ActiveTarget®2
e Integrace funkci tfetich stran:
o Ovladani digitalnich spinacich systému Yak-Power
o Vylepsena integrace s produkty Power-Pole®, véetné podpory Power-Pole OnePump (*vyZzaduje aktualizaci
softwaru Power-Pole, dostupnou od srpna 2025)
Verze 25.2 je k dispozici pro vSechny velikosti displeji Lowrance, véetné modeld HDS PRO®, HDS LIVE®, Elite FS®, HDS
Carbon®, a sonarovych moduld Sonarhub, $5100, S3100, S3100H, StructureScan3D, ActiveTarget® a ActiveTarget®2.

Nové funkce pro trollingové motory Lowrance®

Verze 25.2 pfinasi nové moznosti ovladani pro trollingové motory znacek Lowrance® a Simrad®*:
e Ukotveni na dalku (,Anchor at a Distance”)

e Ukotveniv orbité (,,Anchor Orbit“)

e Navigace podle hloubky (,,Depth Routing”)

*Tyto funkce jsou urceny pro trollingové motory Lowrance Ghost®, Ghost®X, Recon® a Simrad Recon.
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Ukotveni na dalku (Anchor at a Distance)

Pfi vybéru kotevniho bodu na displeji Lowrance® nyni mlzZete trollingovému motoru zadat pokyn, aby se
ukotvil v urcité vzdalenosti od vybraného mista — namisto toho, aby se ukotvil pfimo nad nim. Ukotveni v
dosahu nahozu vam umozni nevyplasit ryby kotvenim primo nad nimi a zaroven poskytne vice moznosti pro
prezentaci nastrahy, nejen pfi vertikalnim rybolovu.
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Tato funkce bude dostupna pouze v pfipadé, Ze je k displeji HDS PRO® s nainstalovanym softwarem verze 25.2
pfipojen trollingovy motor znacky Lowrance.
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1. Vyberte moznost Ukotvit (Anchor)

2. Zvolte Vzdalenost (Distance)

3. Vyberte Kurzor nebo Bod zajmu (Waypoint). d
Zvolte bod zajmu, bude tfeba ho vybrat z
rozbalovaci nabidky. Po vybéru kurzoru nebo Eaiutitiis s ®
prislusného bodu zajmu se zobrazi kruznice s Res e g o
rozsahem. Anchor
Klepnéte do mapy na pozadovanou -
vzdalenostni odchylku od bodu.

4. Poté mUlzete bud ru¢né upravit
hodnotu vzdalenosti, nebo zvolit
Ukotvit (Anchor), a lod'se zacne
pfesouvat na vybranou kotevni
pozici.

Standby
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Ukotveni v orbité (Anchor Orbit)

Namisto pouhého ukotveni v blizkosti zvoleného mista aktivuje funkce Orbit trollingovy motor tak, aby lod krouzila kolem

vybraného bodu. Diky tomu mohou rybafi cilit na lovné misto ze vSech stran a snadnéji najit ten nejlepsi thel pro nahoz,
ktery mGzZe vyprovokovat zabér.

TROLLING

Standby

Tato funkce bude dostupna pouze v pfipadé, Ze je k displeji HDS PRO® s nainstalovanym softwarem verze 25.2
pripojen trollingovy motor znacky Lowrance.

UZivatelé motoru Ghost® musi v nastaveni autopilota zvolit rezim ptijezdu (Arrival Mode) na Pohotovostni

reZim (Standby), aby lod po dosaZeni cilového bodu pokracovala v pohybu po kruhové draze funkce Anchor
Orbit.
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Record trail

1. Vyberte moznost Orbit

2. Zvolte Kurzor, Bod zajmu (Waypoint) nebo Zde (Here). Pokud zvolite bod zajmu, bude tfeba ho vybrat z
rozbalovaci nabidky.

3. Klepnéte do mapy na poZadovanou vzdalenost, ve které ma lod krouzit.

4. Poté mUzete ru¢né upravit hodnotu vzdalenosti, nebo zvolit smér pohybu — Orbit ve sméru hodinovych
rucicek (Clockwise) nebo Orbit proti sméru hodinovych rucicek (Counterclockwise).

5. KdyzZ se zobrazi vyzva Spustit autopilota v navigacnim reZzimu (Engage Autopilot in Nav. Mode), vyberte
Ano (Yes).
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Navigace podle hloubky (Depth Routing)

7vs

Navigace podle hloubky je vykonny nastroj, ktery automaticky vytvafi trasy pro trollingovy motor tak, aby
lod plula ve zvoleném hloubkovém rozmezi. Tato funkce umoznuje rybarlim soustredit se na samotny
rybolov, misto aby museli neustdle fesit navigaci. Vase lod tak bude vidy automaticky v idedIni hloubce pro
nalezeni ryb — bez nutnosti neustalého sledovani udaja.

Standby

Hloubkovy rozsah musi mit minimalni rozdil alespon 3 stopy (cca 0,9 metru) mezi nejmensi a nejvétsi
hloubkou. Tato funkce bude dostupna pouze v ptipadé, Ze je k displeji HDS PRO® s nainstalovanym
softwarem verze 25.2 pfipojen trollingovy motor znacky Lowrance®.
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1. Vyberte moznost Navigace podle hloubky (Depth Routing)

2. Nastavte minimalni (Min) a maximalni (Max) hloubku. Rozdil mezi nimi musi byt alespori 3
stopy (cca 0,9 m).

3. Ponacteni trasy muzete zvolit Zménit smér (Reverse) pro zménu sméru nebo Start (Go) pro
zahajeni navigace k vychozimu bodu.

4. Po zobrazeni vyzvy Spustit autopilota v navigac¢nim rezimu (Engage Autopilot in Navigacni
reZzim) vyberte Ano (Yes).
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Vylepseni ActiveTarget®
Na zakladé predchozi aktualizace softwaru 25.1 pfinasi verze 25.2 dalsi vylepSeni a aktualizace pro systémy
ActiveTarget. Tyto zmény vyZaduji aktualizaci multifunkénich displeji (MFD) i modul( ActiveTarget.

Novinky ve verzi 25.2:

Odchylka hloubky u ActiveTargetu (Active Target Depth Offset)

Odchylka hloubky umoZiuje uZivatelllm kompenzovat instalovanou hloubku sondy ActiveTarget pod
hladinou vody. Spravné nastaveni této odchylky zajisti, Ze rybafi uvidi pohyb navnady na hladinu bez nutnosti
naklanét sondu vzharu.

Ovladani vzdalenosti zobrazeni dozadu (Reverse Range controls)

Umozniuje pfizplsobit, jak daleko za sondou ActiveTarget se zobrazi obraz na displeji v rezimu dopredného
pohybu.

Nové barevné palety

Pridany byly tfi nové barevné palety specidlné navrzené k lepsi identifikaci ryb ukrytych ve strukture Ci trave.
Nové ovladani rozsahu na obrazovce (New On-screen Range controls)

Misto ovladani pfiblizeni (Zoom) jsou nyni k dispozici ovladaci prvky pro nastaveni rozsahu zobrazeni.

Odchylka hloubky ActiveTarget®
Pfi instalaci sondy ActiveTarget se

sonda nachazi pod hladinou vody.

Tato funkce umoznuje uZivateli kompenzovat sloupec
vody nad sondou, ktery se dosud na displeji
nezobrazoval.

V rezimu Forward (dopfedny pohyb), pfi spravném
nastaveni odchylky hloubky, je nyni mozné zobrazit
data vodniho sloupce mezi sondou a hladinou, coz

rozSifuje viditelnost az k hladiné vody.
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ActiveTarget installation

TROWING §

Cancel

Odchylka hloubky ActiveTarget® — rezimy Forward a Down
Odchylka hloubky se mirné lisi v reZimu Down (dol() a Forward (dopredu).

Down Mode Depth offset Forward Mode
Trolling Stdby 38.0 %
E -10

Forward range

60 ft

Down range Down range

Contrast
63%

Noise rejection

Medium

Noise rejection

High

Restore mode
default
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o
=
3
= |
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&
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V rezimu Down (dol(): V rezimu Forward (dopfedu):

e Obraz na displeji se nepohybuje. e Obraz na obrazovce se posune smérem doll o

e Meéritko hloubky (range ruler) vlevo na hodnotu odchylky hloubky, ¢imZ zobrazi odrazy
obrazovce je upraveno podle rozsahu rezimu od mista nad sondou azZ po hladinu vody.
Down plus odchylky hloubky. e Méritko hloubky (range ruler) se neméni.

e Zobrazena digitalni hloubka je udavana od e Zobrazena digitalni hloubka je udavana od
hladiny vody, nikoli od mista umisténi sondy. hladiny vody, nikoli od mista umisténi sondy.
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Optimalizace odchylky hloubky v
rezimu Forward

Pro co nejlepsi vyuziti vylepSeni
odchylky hloubky se doporucuje
zajistit, aby byla sonda ActiveTarget®
spravné nastavena v rezimu Forward
(tj. nebyla pootocena o jeden klik
nahoru) a provést obnoveni vychozich
globalnich nastaveni. Tim se uhel
odchylky (Angle offset) nastavi zpét na
hodnotu ,,0“.

Forward Forward

ActiveTarget installation

rTicall ywalc

Water temperature calibration (°F)
4]

Pokud je potreba, Ize uhel odchylky upravit tak, aby co nejpfesnéji Angle offset (deg)
odpovidal konkrétni sondé a zpUsobu jeji instalace, zejména pokud je
htidel (shaft/pole) mirné naklonéna.

Heading offset (deg)
0

Pfi potfebé nastaveni Ghlu odchylky se doporuduje najit zndmé misto Restart config wizard

s rovhym dnem nebo néjaky zndmy vertikalni objekt ve vodnim ‘ Save
sloupci (napt. sloup mola, pilif mostu apod.) a provadét drobné '
Upravy Uhlu odchylky, dokud objekt na obrazovce nevypadd spravneé.

Pozndamka:

o Uhel odchylky (Angle offset) koriguje drobné odchylky v kalibraci sondy a/nebo uhlu hfidele (shaft/pole)
pfi zapnuté funkci StableView.

o Uhel odchylky koriguje drobné odchylky uhlu hfidele (shaft/pole), kdyZ funkce StableView neni zapnutd.

e Preferovand hodnota uhlu odchylky se mizZe mirné lisit v zavislosti na tom, zda je funkce StableView
zapnutd nebo vypnutd.

ActiveTarget® — nastaveni zobrazeni
za sondou v rezimu Forward Tolng___ Stdby 0.0 %
Tato funkce umoziuje uzivateli
upravit relativni polohu sondy na
obrazovce tak, aby bylo mozné bud’

Reverse range '

Forward range

maximalizovat zobrazeni pred sondou, y 70 ft
nebo zobrazit vice prostoru za 7 Down range
sondou. . s
Contrast
Auto
Poznamka:

Noise rejection

Ve vychozim nastaveni je Reverse Range Low

(zobrazeni za sondou) nastaveno na Auto. V
tomto reZzimu je vzddlenost zobrazeni za sondou
pfiblizné 50 % z rozsahu reZzimu Down. Hore options

A
o
=
=
¢
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=
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Trolling Stdby 0.0 % Trolling Stdby 0.0 % Mode

Auto

Reverse range

5ft

range

100 ft

Down range

TROLLING 3~

More options More options

Trolling Stdby 0.0 % Trolling Stdby 0.0 %

TROLLING ¥~
TROLLING ¥

TROLLING $

Z4adné barevné palety nebyly odstranény, ale pofadi stavajicich palet bylo upraveno:
Paleta ¢&. 6 je NOVA.
PGvodni paleta €. 6 je nyni paletou ¢. 7.
Palety ¢. 8 a €. 9 jsou NOVE.
PGvodni palety €. 7 a €. 8 jsou nyni paletami ¢. 10 a ¢. 11.
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ActiveTarget® — ovladani rozsahu na obrazovce
Ovladaci prvky na obrazovce byly zménény z funkce pfiblizeni (Zoom) na ovladani rozsahu (Range).

Down and Forward Mode

10 15 20 25 30 3

Reverse range

TROLLING $~

Forward range

35m

Down range

12m

Contrast

A+6

OUTBOARD =&

Noise rejection
Low

o IR e i A

= More options
= T
e ——

V rezimech Down a Forward:

TROLLING $~

Funkce pfiblizeni (Zoom) na obrazovce byly
aktualizovany tak, aby nyni ovladaly rozsah v
reZimu Down (Down Range). (Dfive fungovaly
jako tlacitka ,,+“ a ,—“ pro pfibliZovani nebo
oddalovani zobrazeni sonaru.)

Upravy po aktualizaci

Scout Mode

A
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=
=
=}
&
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OUTBOARD =

V reZimu Scout:

e Funkce pfiblizeni (Zoom) na obrazovce byly
aktualizovany tak, aby nyni ovladaly rozsah (Range) —
tedy soucasné délku i Sitku zobrazeni. (Dfive fungovaly
jako tlacitka ,+“ a ,—“ pro pfibliZovani nebo oddalovani
zobrazeni sonaru.)

Po aktualizaci na verzi 25.1 nebo 25.2 ze starsi verze softwaru mize byt potfeba upravit nastaveni potlaceni Sumu
(Noise Rejection) a/nebo kontrastu (Contrast), aby vzhled zobrazeni odpovidal co nejvice predchozi verzi.

Trolling Stdby 0.0 %

Priklad:
Pokud jste pred verzi softwaru 25.1
nebo 25.2 preferovali nastaveni
potlaceni Sumu (Noise Rejection) na
P Low a kontrastu (Contrast) na A+4,
doporucuje se zacit s nastavenim
potlaceni Sumu na Medium a kontrastu
Contrast na A+1 a odtud provadét jemné Upravy
podle potreby.

Down range

Noise rejection
Low

More options
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Obnoveni globalnich nastaveni na vychozi hodnoty — navod

Pokud po aktualizaci systém nefunguje podle popisu, doporucuje se provést obnoveni globalnich nastaveni
na vychozi hodnoty (Global Settings Restore Defaults).

Ujistéte se, Ze vsechny multifunkéni displeje (MFD) pfipojené pres ethernet k modullim ActiveTarget® a
vSechny systémy ActiveTarget jsou zapnuté.

Restore Defaults

Stisknéte Stranky > Nastaveni > Systém > Obnovit vychozi nastaveni, odznacéte Lokalni nastaveni a
ujistéte se, Ze je zaskrtnuto pouze Globalni nastaveni, poté potvrdte tladitkem OK.

*Obnoveni globdlnich nastaveni vrdti vsechny drive nastavené hodnoty odchylky hloubky (Depth Offset),
odchylky uhlu (Angle Offset) a odchylky kurzu (Heading Offset) zpét na 0. Po provedeni obnoveni globdlnich
nastaveni bude potreba tyto odchylky (pokud jsou relevantni) znovu nastavit.
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Integrace YAK Power
Tato funkce ptidava na multifunkénich displejich Lowrance (MFD) ovladani systému digitalniho spinani Yak Power

pres Bluetooth pomoci nové ovladaci listy.

Power-Pole®

Zarizeni Power-Pole Ize nyni ovladat pres branu C-Monster® misto pouze pres
Bluetooth:

1. Pfipojeni pfes branu je jednodussi nez pres Bluetooth

2. PIna podpora Power-Pole® Move®

3. Integrace s Power-Pole OnePump

Vylepseni integrace Power-Pole® Charge®: C-MONSTER
1. Novy barevny kdd baterie pro Groveri vybijeni Eattenayy
2. Posuvnik pro prioritu nabijeni baterie

Integrace Power-Pole® Move®

Vsechny trollingové motory Power-Pole Move jsou nyni podporovany s ovladanim pfimo na obrazovce z
jakéhokoliv displeje Lowrance s nainstalovanym softwarem verze 25.2.

Vas Power-Pole Move musi byt pfipojen k siti N2k prostfednictvim brany Power-Pole C-Monster®.

Po pfipojeni se na displeji Lowrance zobrazi levy bo¢ni panel TROLLING se vSemi dostupnymi ovladacimi prvky,
jako je ukotveni nebo sledovani tras.

Instalace zahrnujici Power-Pole Move nebo branu C-Monster budou vyZadovat nadchdzejici aktualizaci
softwaru od Power-Pole, kterd umozni kompatibilitu se zafizenimi Lowrance. Tato aktualizace se ocekavad
ve tretim Ctvrtleti roku 2025
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DalSi opravy a vylepseni
Settings ®

a System =
Synchronize my data Not logged in &
* Features
C-MAP Genesis Not logged in #

@ Services
@7 Navigation
@ chart

-

C-MAP Genesis

Sonar

=
@ Autopilot
S

Cameras

Ptistup k sluzbé C-MAP Genesis a obchodu C-MAP
PFi pokusu o pfistup ke sluzbé nahravani C-MAP Genesis nebo do obchodu C-MAP se uzivatellim zobrazi

zprava s instrukcemi, jak nahrat sonarové zaznamy z pocitace nebo stahnout mapy do pocitace a poté je
nacist do displeje Lowrance.

Kvali technickému problému spole¢nosti C-MAP jiz neni mozné tyto funkce provadét pfimo na displeji
Lowrance.

Opravy chyb:

e Opraven problém, kdy StructureScan3D® nemohl byt pouzit jako zdroj teploty

e Opraven problém se slabymi sonarovymi odrazy pfi aktivnim rezimu FishID

e VylepSeni nahravani Active Target®, systém automaticky zahajuje nové nahravani po 1 hodiné

e Opraveno zobrazeni oznameni ,,Update being finalized” u HDS PRO®

e Opraven problém u HDS PRO®, kdy byla frekvence Active Imaging HD downscan nespravné zobrazena v
jinych jazycich nez anglictiné

e Oprava problému u HDS PRO® se SideScan pfi pouZiti Active Imaging HD s vlastni frekvenci v normalnim
sonarovém rezimu

e U HDS Carbon® opravena chyba s chybéjicimi jazykovymi bali¢ky v verzi 25.1

e U S3100 opraven bug, kdy kanal CH1 nevysilal plnym vykonem, pokud byl kanal CH2 pozastaven nebo
nepouzivan

e HDS PRO® nyni pfenasi dotykové pfikazy pfes USB na monitory tfetich stran

Informace o stazeni
Nejnovéjsi verzi softwaru si mlzete stahnout na adrese:
https://www.lowrance.com/downloads/

MFD software files: Sonar Module software:
EliteFS-25.2-71.1.22-Standard-1.upd ActiveTarget-25.2-71.1.22-Standard-1.riw
HDS_Carbon-25.2-71.1.22-Standard-1.upd S$3100-25.2-71.1.22-Standard-1.riw
HDS_Live-25.2-71.1.22-Standard.upd S$5100-25.2-71.1.22-Standard-1.riw
HDS_PRO-25.2-71.1.22-Standard-1.upd Sonar_Hub-25.2-71.1.22-Standard-1.riw

StructureScan3D-25.2-71.1.22-Standard-1.riw

Pro nejlepsi vykon se ujistéte, Ze vSechny multifunkéni displeje (MFD) i sonarové moduly maji
nainstalovanou stejnou verzi softwaru a jsou aktualné aktualizované.
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